Aktivni u¢ast pracovnikit USZ VTUL a PVO, 0.z na cvieni slozek MV v prostoru

Josefov

Dne 24.5.2010 se uskutecnilo 4. celorepublikové cviceni potaddkovych jednotek
»Mestské nasili 2010“ v prostoru Josefov u Jaromére.

USZ VTUL a PVO, o.z. prezentoval vramci cvideni schopnost pienosu obrazu
z kamery, umisténé na ptilbé piislusnika pofadkové jednotky, do vozidla $tdbu v realném
case. K pfenosu byl vyuzit upraveny radiovy pienosovy systém vyuzivany na palubach
bezpilotnich kompletdi, vyvijenych a vyrabénych ve VTUL a PVO, o.z. Vysledky pienosu
byly hodnoceny specialisty MV vysoce kladn¢. Pfenos fungoval bez vypadkl i v piipadé

pohybu ptisluSnika pofadkové jednotky uvnitt zastavby.




Zrxizeni pracovni skupiny pro UAV pri ALV

Dne 8.4.2010 prob&hla ustavujici schiizka ¢lenit ALV, majicich zdjem napfimit své
usili do oblasti rozvoje UAV. Schiizku vedl Ing. Valis., ktery informoval pfitomné o zajmu
asociace leteckych vyrobct zfidit pracovni skupinu pro UAV. Zajem vyplyva predevSim ze
skutecnosti, ze obor UAV zapadd do gesce ALV a souCasn¢ je to obor se zasadni
perspektivou do nejblizsi budoucnosti.

Vedenim pracovni skupiny byl povéfen zastupce LOM PRAHA s.p. Ing. Kuzdas,
ktery byl zatkolovan sestavenim harmonogramu prace pro rok 2010.

Harmonogram byl vypracovan s hlavnim zamétenim na aktivni ucast ¢lenil pii tvorbé
narodni legislativy pro provoz UAV v fizeném vzdu$ném prostoru, na prezentaci schopnosti
pracovni skupiny u ptislusnych ministerstev, kterd mohou vyhod UAV v budoucnu vyuzivat a
na snahu zapojit se do n¢kterého z projektii, financovaného z prostfedkt EU.

Clenové pracovni skupiny pro UAV k dnesnimu dni jsou:

LOM PRAHA s.p., 0.z. VTULaPVO
VZLU, a.s.

Jihlavan, a.s.

TC Inter-Informatics a.s.

UNIS, a.s.

EVEKTOR s.r.0.

MESIT Ptistroje a.s.

Prvni brnénska strojirna Velka Bites a.s.



Bezpilotni prostiedek kategorie MINI - OPTOELEKTRON 1 tspésné 1éta

Dne 26.5.2010 se uskutecnily Gspésné letové testy MINI UAV OPTOELEKTRON 1
v prostoru letisté Panensky Tynec. Letoun Iétal spolehlivé jak v poloautomatickém rezimu
letu, tak v automatickém rezimu navrat z libovolného mista nad letistém. Testy prokazaly
spravnost nastaveni fidiciho systému. V nasledujicim obdobi budou probihat pouze dilci
korekce zaméfené na optimalizaci rezimi letu a optimalizaci palubniho uzivatelského
vybaveni. Zasadni Gipravu dozna trup letounu tak, aby byl maximaln¢ snizen Skodlivy odpor a
prodlouzena doba letu. Cilem pracovniho tymu je ptipravit MINI UAV OPTOELEKTRON 1
k sériové vyrobé poc¢atkem roku 2011.




